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Precyzja, ktérej potrzebuja
urolodzy i na ktéra
zastugujg pacjenci

Innowacyjny system robotyczny
przeznaczony do przezkroczowych
zabiegdw na prostacie,
zaprojektowany z mysla zarowno

o pacjentach, jak i lekarzach.

1. Robotyczna precyzja

Rozwigzanie gwarantuje wysoka
doktadnosc¢ pozycjonowania igty
w przezkroczowych biopsjach
prostaty.

2. Zaawansowane obrazowanie

Fuzja rezonansu magnetycznego
i ultrasonografii

3. Wydajnosc i spojnosc
Lekarze moga wykonywac
przezkroczowe biopsje prostaty
w powtarzalny i odtwarzalny
Sposob.

Nowy wymiar standardu leczenia w urologii dzieki
innowacjom technologicznym




Nowa era w ochronie prostaty

Tradycyjne przezodbytnicze biopsje prostaty
Wwiaza sie z powaznymi negatywnymi skutkami:

Duze ryzyko infekcji Niedodiagnozowanie Ograniczony dostep do
+ Do 7% zakazen i 3% Tradycyjna biopsja pod prostaty
przypadkdéw sepsy’ kontrolg USG pozwala Podczas przezodbytniczej
+ Wskaznik ponownego wykry¢ zaledwie 23% biopsji nie jest mozliwe
przyjecia po 30 dniach klinicznie istotnych prawidtowe pobranie
na poziomie 6,9%?2 nowotworow 3 wycinka przedniej lub

wierzchotkowej czesci
prostaty.

Nowy standard opieki
Biopsja przezkroczowa

W coraz wiekszym stopniu standardem leczenia staje sie biopsja przezkroczowa
wykorzystujaca fuzje rezonansu magnetycznego i ultrasonografii w celu:

01 uzyskania lepszego obrazu
02 objecia maksymalnej powierzchni prostaty

03 zmniejszenia ryzyka infekcji praktycznie do zera

Nalezy jednak pamietac, ze wprowadzenie nowego standardu przy braku
inteligentnego sprzetu wigze sie ze stroma krzywa uczenia sig,
ktora utrudnia proces wdrozenia. ®

Korzysci ptynace z zastosowania robota

01 02 03

Wyzszg doktadnos¢ Powtarzalne Wyréwnanie krzywej uczenia
w wykrywaniu i odtwarzalne sie w zakresie przezkroczowe-
raka ® procedury go pozycjonowania igty



Najwazniejsze
wiasciwosci
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Robotyczna doktadnosé pozycjonowania igty
i regulacji gtebokosci

System nawigacyjny Mona Lisa umozliwia precyzyjne
pozycjonowanie igty oraz regulacje gtebokosci w celu
szybkiego i doktadnego pobrania wycinkdw w trakcie
biopsji, rowniez w okolicy wierzchotkowej, przedniej

i peryferyjnej.

02

Stabilizacja prostaty

Sonda ultrasonograficzna, umieszczona w specjalnie
skonstruowanej ostonie, przesuwa sie bez przeszkod, co
pozwala ograniczy¢ do minimum deformacje prostaty

i uzyskac stabilizacje niezbedna do doktadnego pobrania
wycinkow.

03

Technologia dwustozkowa

Innowacyjna technologia dwustozkowa na ktdrej opiera
sie rozwigzanie Mona Lisa, pozwala ograniczyc¢ do
minimum zaktdcenia ze strony tuku tonowego — tworzy
wirtualny punkt obrotu dla wielu wejs¢ igty i gwarantuje
objecie maksymalnej powierzchni prostaty.
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Elastyczne planowanie biopsji

Automatyczny, lecz jednoczesnie elastyczny system
planowania biopsji pozwala urologom na tatwe
modyfikowanie plandw biopsji w zaleznosci od pacjenta.
Przyjazny dla uzytkownika interfejs pozwala na
dodawanie, przenoszenie lub usuwanie lokalizacji rdzeni
biopsyjnych w dowolnym momencie.

05

Elastyczna fuzja MRI i USG

Natychmiastowa fuzja obrazéw MRI i modeli
ultrasonograficznych w czasie rzeczywistym daje
lekarzom wizualizacje 3D, ktére umozliwiaja precyzyjne
celowanie w wybrany obszar.

Rozwigzanie problemu ugiecia igty
wyhnikajacego z niejednorodnosci tkanki
prostaty i konstrukcji koncoéwki igty

Obrazy 3D i dane kliniczne w raportach




Prosty przebieg pracy

Planowanie i wykonanie biopsji

o1

Skanowanie i model

+ Radiolog importuje badanie MRI przy uzyciu
oprogramowania (UroFusion) do modelowania
prostaty i oznaczenia ROI.

+ Obrazy USG s3 automatycznie rejestrowane przez
zmotoryzowane ramie robota.

+ Urolog modeluje prostate na obrazach USG w celu
rekonstrukcji 3D.

02

Fuzja i planowanie

+ Oprogramowanie (UroBiopsy) natychmiast
taczy modele 3D MRI i USG.

+ Plany docelowe i nasycenia automatycznie
generuja lokalizacje rdzeni biopsyjnych na
podstawie ROl i modelu 3D prostaty; dostepne
sg opcje plandéw systematycznych.

03

Biopsja i raport

+ Ramie robota udziela wskazowek dotyczacych
pozycjonowania igty na podstawie planu
biopsji zatwierdzonego przez lekarza.

+ Lekarz wprowadza igte przez
prowadnice robota.

+ Kompleksowe raporty zawierajace
dane kliniczne i obrazy 3D
S3 generowane automatycznie.




W petni
zintegrowany
system

iSR'obot™ Mona Lisa
Oprogramowanie UroFusion
Oprogramowanie UroBiopsy
Stabilizator szyny t6zka
Zestaw do biopsji iISR'obot

+ o+ o+ + o+

Certyfikaty

FDA (US)

Znak CE (Europa)
NMPA (Chiny)
TGA (Australia)
HSA (Singapur)
EN ISO 13485:2016

+ o+ o+ o+ o+ o+
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